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-  Déterminer graphiquement le vecteur du vent réel )0/V,A(V
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I.3 COMPORTEMENT DU NAVIRE EN GIRATION

4XHVWLRQ�,���������(WXGH�GX�FRXSOH�GH�UHGUHVVHPHQW

��Tracez la résultante P  du torseur d’action de pesanteur, ainsi que la résultante E  du torseur d’action
de l’eau sur le navire.

�VHXOV��OH�SRLQW�G¶DSSOLFDWLRQ��OD�GLUHFWLRQ�HW�OH�VHQV�GRLYHQW�rWUH
VLJQLILpV�

���&DOFXO�GH�E  en fonction de µ

���Expliquez pourquoi la position du point I n’a pas varié

����Tracez les actions précédentes, ainsi que celles
appliquées en G1 et G2 qui résultent de la
modification du « volume » d’eau déplacée.
�VHXOV��OH�SRLQW�G¶DSSOLFDWLRQ��OD�GLUHFWLRQ�HW�OH�VHQV�GRLYHQW�rWUH�VLJQLILpV�
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Etat des capteurs
   d3   d2   d1   d0

secteur Affichage en binaire
     k3   k2   k1   k0

   0    0    0     0
   0    0    0     1
   1    0    0     1

     0
     1
     2
     3
     4
     5
     6
     7
     8
     9

    0    0    0     0
    0    0    0     1
    0    0    1     0
    0    0    1     1
    0    1    0     0
    0    1    0     1
    0    1    1     0
    0    1    1     1
    1    0    0     0
    1    0    0     1

Question   III.4.3    Amélioration de la précision

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
0 1 1 1 1 1 0 0 0 0
0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
0 0 0 1 1 1 1 1 1 0
0 0 1 1 0 0 0 0 1 1
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