
2002 - MP - SI

Copie MP - Page 1/14
Tournez la page S.V.P.

&RPSOpWHU�O·HQWrWH�GH�FH�GRVVLHU�UpSRQVH�
1¶XWLOLVHU�TXH�OD�SDUWLH�LQIpULHXUH��QRQ�EDUUpH��GH�FKDTXH�SDJH�
&RPSOpWHU�OHV�FDGUHV�UpSRQVHV�GpMj�QXPpURWpV�
1XPpURWHU�FKDTXH�TXHVWLRQ�HQ�UHVSHFWDQW�O·RUGUH�
6pSDUHU�G¶XQ�JURV�WUDLW�KRUL]RQWDO�FKDTXH�TXHVWLRQ�

,O�VHUD�WHQX�FRPSWH�GH�OD�TXDOLWp�GH�FHWWH�SUpVHQWDWLRQ�GDQV�OD�QRWDWLRQ�GH�O¶pSUHXYH

,�²�(78'(�'8�&203257(0(17�'8�1$9,5(
,�²��$1$/<6(�)21&7,211(//(�'8�',6326,7,)�'(�&203(16$7,21�'(�*,7(

4XHVWLRQ��,����������� ,GHQWLILFDWLRQ�GHV�LQWHUDFWLRQV�HQWUH�)���)��HW�)���

3UpFLVHU�OH�QRP�GH�O·LQWHU�DFWLRQ�HQWUH�)��HW�)�

                           Courant        Lacets et
                 Vent  Houle                                  Embardées            girations     Vent

Plate-forme                             Plate-forme
 roulée                              stabilisée

 
                                Cap suivi

 Cap à  
 suivre 

              Plate-forme
Plate-forme                  redressée
Inclinée

                  

                                       A 0

Compenser la gîte
due au vent et aux
girations     F3

Tranquilliser les
mouvements du
plan horizontal     F1

Piloter en cap
le navire
                    F2

)LJXUH�5�

S.C.C
.

Compensation de GITEAppareil à
gouverner

ailerons

A 2002 . SI/ MP



NE RIEN ECRIRE

DANS CE CADRE

Copie MP - Page 2/14

4XHVWLRQ�,������������������,GHQWLILFDWLRQ�GHV�GRQQpHV�HW�GHV�PR\HQV�

I-2 (78'(�'(6�0289(0(176�'8�1$9,5(

)LJXUH�5� …………          ……….
…………..   ……….

      ……………..
                 ……..

                ……….
  ……….

…………
………..         …………..

         …………

     …………..
                           …….         …………    A3

Calculer le déplacement
des masses

Deplacer
les masses



NE RIEN ECRIRE

DANS CE CADRE

Copie MP - Page 3/14
Tournez la page S.V.P.

-  Déterminer graphiquement le vecteur du vent réel )0/V,A(V
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I.3 COMPORTEMENT DU NAVIRE EN GIRATION

4XHVWLRQ�,���������(WXGH�GX�FRXSOH�GH�UHGUHVVHPHQW

��Tracez la résultante P  du torseur d’action de pesanteur, ainsi que la résultante E  du torseur d’action
de l’eau sur le navire.

�VHXOV��OH�SRLQW�G¶DSSOLFDWLRQ��OD�GLUHFWLRQ�HW�OH�VHQV�GRLYHQW�rWUH
VLJQLILpV�

���&DOFXO�GH�E  en fonction de µ

���Expliquez pourquoi la position du point I n’a pas varié

����Tracez les actions précédentes, ainsi que celles
appliquées en G1 et G2 qui résultent de la
modification du « volume » d’eau déplacée.
�VHXOV��OH�SRLQW�G¶DSSOLFDWLRQ��OD�GLUHFWLRQ�HW�OH�VHQV�GRLYHQW�rWUH�VLJQLILpV�
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Etat des capteurs
   d3   d2   d1   d0

secteur Affichage en binaire
     k3   k2   k1   k0

   0    0    0     0
   0    0    0     1
   1    0    0     1

     0
     1
     2
     3
     4
     5
     6
     7
     8
     9

    0    0    0     0
    0    0    0     1
    0    0    1     0
    0    0    1     1
    0    1    0     0
    0    1    0     1
    0    1    1     0
    0    1    1     1
    1    0    0     0
    1    0    0     1

Question   III.4.3    Amélioration de la précision

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
0 1 1 1 1 1 0 0 0 0
0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
0 0 0 1 1 1 1 1 1 0
0 0 1 1 0 0 0 0 1 1
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